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2、全相联映射

v特点：是多对多的映射关系：对于主存的任何一

块均可以映射到Cache的任何一行。

①优点：机制灵活，命中率高。

②缺点：比较器电路难于设计和实现，因此只

适合于小容量的Cache。
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2、全相联映射
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3、组相联映射

v特点：将Cache的行分成2c-r组，每组2r行。

           

①优点：大大增加了映射的灵活性，主存中一

块可映射到Cache 的2r块，提高了命中率。每

次比较只是进行2r路比较，r 较小时，硬件开

销不是很大。

②组相联映像通常采用2路、4路和8路比较，即

取r=1,r=2,r=3。
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3、组相联映射
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1.随机替换算法

2.先进先出算法（FIFO）

3.最近最少使用算法（LRU）

n该算法统计哪一个Cache行是近段时间使用次数最

少的Cache行，需替换时就将它替换出去。

nLRU替换算法可以通过为每个Cache行设置一个计数

器来实现LRU替换算法，Cache每命中一次，命中行

的计数器被清零，其他行的计数器加1，需要替换

的话，就将计数器值最大的行替换出去。 

三、替换算法
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设计Cache主要考虑五个问题：

n第一，容量。

n第二，Cache中行的大小。

n第三，Cache的组织（地址映射方式）。

n第四，指令和数据共用同一个Cache还是分享不同

Cache。

n第五，Cache的层次。

五、Cache的多层次设计
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1. 统一Cache和分离Cache

n 统一Cache：只有一个Cache，指令和数据混放。

n 分离Cache：分为指令Cache和数据Cache。它消

除了流水线中指令处理器和执行单元间的竞争，

因此，特别适用于Pentium Ⅱ和Power PC这样

的超标量流水线中；是Cache结构发展的趋势。

2. 单级Cache与两级Cache

n 一级Cache和二级Cache

n 采用两级Cache结构可以提高性能 

五、Cache的多层次设计
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3. Cache一致性问题
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